
MC8541P/MC8581PNOVA electronics
ＰＣＩ 匯流排具円弧/直線補間機能的４/８軸運動控制卡

ＭＣ８５４１Ｐ是搭載一個有補間機能的“ＭＣＸ５１４”馬達控制晶片、而ＭＣ８５８１Ｐ是搭載２個、的ＰＣＩ匯流排介面卡。ＭＣ８５４１Ｐ每片可以
控制４軸、ＭＣ８５８１Ｐ可以控制８軸步進或伺服馬達，各軸可独立做位置控制或是速度控制。相較於舊的控制卡，補間機能更充実。其中直線補間上ＭＣ
８５４１Ｐ最多可以控制４軸、ＭＣ８５８１Ｐ最多可以控制８軸。另外還具備ＣＷ/ＣＣＷ円弧補間、２～４軸位元補間、ＣＷ/ＣＣＷ螺旋補間控制。

選択任意複数軸
、最多8軸的直線
補間

MCX514-A

MCX514-B

■螺旋補間
XY平面做円弧補間驅動時，其他軸可以同時移動做螺旋補間驅動。
図1為配合ＸＹ平面做円弧補間的同時、Ｚ軸往＋方向移動的示例。
図2為ＸＹ平面上做円弧補間時，攝影機或塗膠針固定座一起旋轉，使其保持
面向円弧補間中心的示例。

■８段連続補間用的預存暫存器
滿足高速連続補間驅動的需求、提供８個終點結束前的預存暫存器。如下図
即使如Seg3區段非常短的區段存在、包含Seg3的８個區段平均移動時間只要
大於區段資料寫入時間即可順暢的做連続補間驅動。
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■免除速度範圍設定
沒有速度倍率問題，因此可以用１pps単位來設等速度。
驅動中也可以由１Mpps的高速驅動直接改變速度至１pps、２pps低速驅動。

免速度範圍設定的高速驅動

速度可以1pps
為単位設定 細微的低速

度設定
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図１.螺旋補間例

図2.法線控制例

驅動速度(pps)＝DV
加速度(pps/sec)＝AC
加速度増加率(pps/sec2)＝JK
・
・
・

速度直接作為
設定參數值
→參數不用計算

1顆ＭＣＸ５１４做
CCW円弧補間・・・

另一顆ＭＣＸ５１４做
３軸直線補間・・・

■最大８軸的直線補間(僅ＭＣ８５８１Ｐ)
利用ＭＣＸ５１４的多晶片補間機能、達到可選択任意複数，最多８軸的直線補間。最適合多軸控制需求的應用。
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另、因免速度倍率設定、所以輸出驅動脈衝速度可以直接作為速度參數て
設定。（CLK=16MHz時）
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■２個補間可同時動作(僅ＭＣ８５８１Ｐ)
ＭＣ８５８１Ｐ搭載２顆ＭＣＸ５１４可同時間独立做補間驅動。例如、
一顆ＭＣＸ５１４做円弧補間時、另一顆ＭＣＸ５１４可以同時做３軸直線補間。
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■ 控制軸数
MC8541P 1～4軸（独立同時控制可能）
MC8581P 1～8軸（独立同時控制可能）

■ 介面型式 PCI
■ 資料長度 16 Bit（MCX514的資料匯流排）
■ I/0 位址 PnP機能隨機決定
■ 中 斷 PnP機能隨機決定

補 間 機 能
■ 補間種別

MC8541P：2～4軸直線補間
MC8581P：2～8軸直線補間、可2個補間動作同時駆動
共通：CW/CCW円弧補間、2～4軸位元補間、CW/CCW螺旋補間

■ 補間範囲
各軸 -2,147,483,646～+2,147,483,646 drive pulse

■ 補間速度
1 pps ～ 8 Mpps *1

■ 補間位置精度
±0.5LSB以下（直線補間）、±1LSB以下（円弧補間）

■ 其他補間相關機能
任意軸可選択、短軸脈衝均一、線速一定、連続補間、8段預存暫存器

ＸＹＺＵ各軸共通仕様
■ 驅動脈衝輸出
● 輸出回路： 差動線性驅動(AM26C31)輸出
● 輸出速度範囲： 1 pps ～ 8 Mpps
● 初速度範囲： 1 pps ～ 8 Mpps
● 輸出速度精度： ±0.1%以下（設定値）
● 加速度範囲： 1 pps/sec ～ 536,870,911 pps/sec
● 加速度増加・減少率範囲： 1 pps/sec2 ～ 1,073,741,823 pps/sec2 *2
● 輸出脈衝範囲： -2,147,483,646 ～ +2,147,483,646 drive pulse

(相対位置/絶対位置驅動）
● 加減速度曲線： 等速、対称/非対称台形、対称/非対称拋物線S形
● 位置驅動減速停止模式： 自動減速停止/手動減速停止
● 覆載： 驅動中可変更輸出脈衝数、驅動速度
● 驅動命令の種類： 相対位置、絶対位置、＋方向連続、－方向連続
● 三角防止機能： 直線加減速、S形加減速多有
● 驅動脈衝輸出方式：

独立2脈衝、1脈衝・方向、2相4逓倍、2相2逓倍 方式可選択
● 驅動脈衝輸出理論：正理論/負理論輸出 可選択
● 驅動脈衝輸出端子：端子交換可能

■ 編碼器Ａ相／Ｂ相輸入
● 輸入回路：高速光耦合輸入。差動線性驅動多可接続
● 輸入脈衝輸入方式：2相4逓倍、2相2逓倍、2相1逓倍、上下脈衝
● 輸入脈衝端子：端子交換可

■ 自動原点復歸
● 順序：

步驟.1(高速原点近傍搜尋)→步驟.2(低速原点搜尋)→
步驟.3(低速編碼器Ｚ相搜尋)→步驟.4(高速偏移)

● 設定：可選択各步驟有効／無効、検出方向
● 步驟間停留時間：1msec ～ 1,000msec内選択

■ 位置計數器
● 理論位置計數器：

-2,147,483,648 ～ +2,147,483,647 drive pulse(輸出脈衝用)
● 実位置計數器：

-2,147,483,648 ～ +2,147,483,647 pulse(輸入脈衝用)
● 可変連結： 各計數器計數最大値設定可能

■ 軟體極限
● 設定範囲：-2,147,483,647 ～ +2,147,483,647 pulse
● 停止模式：可選択減速停止/即停止

■ 多目的暫存器
● 位元長・個数：各軸32位元長・4個
● 用途：位置/速度/計時器値比較或儲存、位置/速度等載入

■ 計時器
● 機能数：各軸1個
● 設定範囲：1 ～ 2,147,483,647μsec

■ 中斷機能
● 信号数：1本（含各軸中斷及連続補間驅動的中斷）
● 許可/禁止：可選択各中斷要因有効/無効
● 中斷発生要因：加減速驅動中の等速開始/終了時、驅動終了時

■ 同步動作
● 組数：各軸4組
● 起動要因：指定位置通過、驅動開始/終了時、計時器終了
● 動作：驅動開始/停止、位置計數器値寫入暫存器等
● 別組同步動作的起動：本身以外其他3組同步動作的起動設定
● 重複：可設定同步動作単一或重複

■ 外部信号驅動操作
● 信号種類： 利用EXOP+、EXOP-信号做相対位置驅動/連続驅動
● 手輪機能： 編碼器 輸入：2相1逓倍
● 輸入回路： 光耦合＋IC内蔵積分濾波

■ 外部停止信号
● 信号点数： 各軸3点(STOP0～2)
● 有効/無効： 可選択停止信号機能有効/無効

可以做原点近傍、原点、編碼器Z相輸入、汎用輸入使用
● 理論位準： 可選択Low動作/Hi動作
● 停止模式： 動作時、驅動減速停止

(初速度以下驅動時為即停止)
● 輸入回路： 光耦合＋IC内蔵積分濾波回路

■ 伺服馬達用輸入信号
● 信号種類： ALARM(異常)、INPOS(定位完成)
● 有効/無効： 可選択停止信号機能有効/無効
● 理論位準： 可選択Low動作/Hi動作
● 輸入回路： 光耦合＋IC内蔵積分濾波回路

■ 汎用輸出信号
● 信号点数： 各軸4点(OUT0～3)、

OUT0與DCC脈衝輸出共用 (僅MC8581P)
● 輸出回路： 開放集極輸出

輸出耐圧:30Vmax、導通電流:60mAmax
■ 汎用輸入信号(僅MC8541P)
● 信号点数： 各軸1点(IN)
● 輸入回路： 光耦合＋IC内蔵積分濾波回路

■ 過行程極限信号輸入
● 信号点数： 各軸2点（＋方向、－方向 各1点）
● 有効/無効： 可選択極限機能有効/無効
● 理論位準： 可選択Low動作/Hi動作
● 停止模式： 可選択動作時驅動即停止/減速停止
● 輸入脈衝端子：端子交換可能
● 輸入回路： 光耦合＋IC内蔵積分濾波回路

■ 緊急停止信号輸入
● 信号点数： 全軸でEMGN1点 全軸驅動脈衝即停止
● 理論位準： 可在基板上短路腳選択理論位準
● 輸入回路： 光耦合＋IC内蔵積分濾波回路

■ 積分型濾波内蔵
● 輸入信号濾波：各輸入信号の輸入段に積分濾波を装備
● 時定数： 可選択16種類（500nsec～16msec）
● 有効/無効： 可選択積分型濾波機能有効/無効

軟 件
■ Windows7, 8.1用
● MC8581P専用、MC8541P専用驅動程式
● 評価工具程式
● VC/VB參考程式(MC8581P的VB予定)

軟體及使用手冊不含於產品出貨，若有需要請聯絡販売店或直接由本公司網站申請下載
。網址是 http://www.novaelec.co.jp

其 他

販売代理店

MC8541P/MC8581PNOVA electronics
規 格

株式会社 ノヴァ電子
〒151-0064 東京都渋谷区上原1-7-20ｸﾞﾗﾝｱｸｽﾋﾞﾙ3F

TEL 03-5738-3666 FAX 03-5738-3665

請注意規格有可能因產品改良會有變更。 2016.5

Windows7, Windows8.1為、美國微軟公司註冊商標。
*1 補間速度之位元補間限制在4Mpps以下、螺旋補間2Mpps以下、連続補間4Mpps以下。
*2 S形加減速驅動使用的參數。

HOME PAGE http://www.novaelec.co.jp

Mail:novaelec_info@novaelec.co.jp

electronics

I/O 接頭型式

動作温度範囲

外部電源電圧

基板外形尺寸

電源電圧

消費電流

174.6×106.7 mm(不含接頭及固定片)

0℃～＋45℃（不結露）

ＭＣ８５４１Ｐ

700 mA max

付属品

1000 mA max

CN1: FX2B-100SA-1.27R
CN2: HIF3FC-50PA-2.54DS
CN3: HIF3FC-30PA-2.54DS

FX2B-100PA-1.27DS
CN1: FX2B-100PA-1.27DS
CN2: HIF3BB-50D-2.54R
CN3: HIF3BA-30D-2.54R

FX2B-100SA-1.27R

＋12～24V ＋24Ｖ

ＭＣ８５８１Ｐ

＋5V ±5％

*3 1.2ｍ 排線

*3*3
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新星標籤


